
园区室外无人清扫车
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功能介绍

无人驾驶清扫车，配备无人驾驶和智能清扫系统，可以自主在路面上完成清扫、洒水、垃圾收集等工作。

超大面积建图与地图管理

融合定位不丢失

产品特点

目标识别与动态避障

精准沿边清扫

自动采集并生成清扫路径

自动识别，智能避障

远程监控，随时掌握运行状况

自动洒水，有效抑制扬尘

精准沿边，完成清扫作业

简易操作面板，便捷操作

手动 / 自动模式随意切换

120L 大容积垃圾箱

断点续扫，低电量召回

产品参数规格

清洁宽度 1400mm 

清扫作业速度

单次充电最大扫地面积

1m/s 

25000 m2 

最大行走速度 1.5m/s

作业方式 全自动 

智能系统 控制器、激光雷达、GPS/IMU、视觉等 

续航时间 5h

净水箱容积 70L 

垃圾箱容积 120L

参数
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园区室外无人清扫车

软件架构

融合定位

APP

云端

人机交互

任务组织

任务下发

状态监控

任务调度

全局规划

局部规划

智能决策

决策规划

实体车辆

仿真车辆

控制执行

激光雷达

超声波雷达

环视相机

GPS/IMU

传感器

融合定位 定位质量评估

安全监控

故障上报

日志记录

监控

地图服务

融合感知

融合定位

场景

地图工具

调试工具

仿真工具

工具链

遥控器

紧急按钮

防撞条

操作

定位
结果

点云
定位

NDT
算法

激光里
程计

重定位
算法

GNSS

IMU/
轮速

定
位
流
程

监
测
流
程

· 定位算法不依赖开源，完全自主研发，左右激光雷达方案实测定位精度可
控制在正负 5cm。

· 定位流程通过反馈精度与状态实时调整定位策略；定位流程与监测流程双
管齐下，保证定位 稳定高效且高精度。

·GPS 定位作为一种方式加入到监测流程中，无 GPS 或 GPS 信号弱的情况
下，不用 GPS。

· 不依赖视觉，全天候一致性。
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部署流程

云端管理

一键式采样与建图

便捷式浏览与修正

自动化要素提取与编辑

车辆信息查询与浏览 

任务执行查询与浏览 远程监控与任务下发

报告生成与浏览
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园区室外无人清扫车

清扫车适用场景

满足多场景自动化清洁需求

· 中国浦东干部学院

· 阿里巴巴滨江园区

· 浦江郊野公园

· 上海临港漕河泾南桥科技园

· 深圳坪山社区

· 远洋集团寰宇东方园区

· 哈尔滨建筑职业技术学校

....

办公园区

大型公园

高校园区

工业园区

落地场景

应用价值

提升园区形象
无人驾驶的应用凸显现代化和高端的园区形象，同时提升
业主和员工的满意度和自豪感。

01
提高作业效率
无人驾驶的作业效率相比人工有显著的提升，并且作业时
间不受限制，可 24 小时待命作业。

02

提升管理水平
应用智能清扫方规范可规范作业标准，降低人员管理成
本，通过可视化数据分析，助力管理水平提。

03
降低安全风险
无人驾驶清扫车可以在高温或严寒等危险天气或环境中作
业，同时可规避人为操作的意外。

04
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